
HD电动单梁起重机技术说明
HD电动单梁起重机概述

HD型电动单梁起重机是在引进欧洲先进设计、制造技术基础上，结合GB3811-2008和JB/T1306-2008 等国内最新标准自主开发设计而成。外形美观，驱动机构采用通力三合一减速机（硬齿面减速机、变频制动电机），它无论在外观上，还是在技术性能上，完全可以与欧洲同类产品相媲美。其优越性能体现于模块化设计，变频调速，自动检测等技术的成熟应用，超载保护、过流保护、失压保护等各种保护功能齐全更使电动单梁趋于完美。

HD电动单梁广范应用于机械制造、石油、石化、港口、铁路、民航、电力、食品、造纸、建材、电子等行业的车间、仓库等物料搬运场合，尤其适合用于需要精确定位的物料搬运、大型零部件精密装配等场合。
HD型电动单梁起重机适用于在工作级别A3～A5，工作环境温度－25℃～+40℃，相对湿度≤85﹪的无易燃、易爆危险及腐蚀性介质环境条件下工作。起重量为1～16吨，跨度为7.5～25.5米。起重机电源为三相交流，额定频率为50Hz或60Hz。额定电压为220V～660V。电动机允许电压波动的上下限为±10%，起重机内部电压损失不大于3%。

起重机主要由电动葫芦、桥架、大车运行机构、电气控制系统等主要部件组成。起重机起升采用双速（速比为6：1），小车运行采用变频调速控制(调速比为1：10)，大车运行均采用变频调速控制（调速比为1：10）。起重机电源主滑线布置在主梁的端部，采用安全滑触线。
该产品具有结构紧凑、刚性强、操作简便、噪音低、安全可靠、造型美观、结构设计出众等优点，能有效地节约您的厂房空间和投资成本，行走机构特点独特，是您的最佳选择。
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构造特点与配置
桥架部分
（1）起重机的桥架为三梁分体式结构(一主梁、两端梁)。主端梁采用高强螺栓连接，避免了主梁与端梁焊接变形。具有构造轻巧、抗疲劳能力强、装配精度高和运输、安装方便等特点。
（2）主梁为焊接箱型梁(小吨位小跨度为H型钢)，下翼缘板为葫芦运行轨道。主梁的制作严格按照工艺流程进行，焊接采用全自动CO2保护焊生产线，焊接变形小，焊缝强度高，残余应力小。焊缝按国家标准GB3323进行探伤。它的强度、刚度和稳定性更好。当小车位于跨中时，主副梁的满载自振频率均小于2Hz。起重机桥架符合JB/T1306-2008《电动单梁起重机》，并遵守GB6067-87《起重机械安全规程》。
（3）起重机端梁采用矩型管整体端梁结构，外形美观，避免了焊接产生的不良影响；采用大型落地镗床一次加工成型，保证了车轮的两个偏斜值在允差范围内，使起重机平稳运行，不仅延长了起重机本身的使用寿命，更延长了厂房的使用年限。
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起重机端梁的改进设计，降低垂直刚度，增加水平刚度，可克服起重机大车车轮三轮触地现象，大大提高车轮的寿命。安装车轮的端梁结构融合国际先进技术，采用整体镗孔结构，安装精度更高。
起升机构
起升机构采用完全进口西班牙GH公司（科尼、德马格……）产品，稳定性强，安全系数高，机器寿命长久，便于维护。葫芦采用矩形结构，外形美观，尺寸设计均衡。所有部件都采用模块化设计，根据设备的具体要求和工作环境，结合相关技术参数，如起升速度，起升高度和工作级别等，模块化的设计便于产品组装、更换和维护。电机接电持续率为60%，防护等级为IP55，绝缘等级为F级。电磁盘式自调节式制动器，刹车片磨损自动补偿，可安全制动一百万次。
大车运行机构
大车运行机构采用电动机、减速箱、制动器“三合一”驱动方式，双边驱动两个端梁；此驱动形式传动精度高，重量轻，密封性好，噪音小，寿命长，免维护。端梁上的前端板可以拆卸以方便观察走轮表面磨损情况。车轮材料采用强度高、耐磨损的ZG50SiMn；承载车轮的轴承采用调心滚子轴承，既能承受垂直载荷，也能承受水平载荷。
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电气控制
（1）起重机采用三相交流380V滑触线供电。当电源电压在-15%～+10%范围内变化时，起重机能正常运行。

（2）频率为50Hz，当电源频率在-3Hz～+3Hz范围内变化时，起重机能正常运行。
（3）大车限位开关——采用十字拨叉旋转式限位开关，在起重机缓冲器与轨道末端挡块碰撞之前将大车运行电机断电。
（4）超载限制器——当钢丝绳拉力大于90％额定值时，超载保护装置报警，当钢丝绳拉力大于105％额定值时，该超载保护装置会自动切断起升回路。
（5）葫芦供电采用异型钢悬挂扁电缆供电。

（6）控制型式：

直接控制方式即电动机由接触器直接控制，可实现全车电机单双速、正反转控制。
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变频调速控制方式：利用变频器改变电动机电源的频率和电压，达到电动机调速的目的。变频器通过自学习可自动识别电机的电气参数，起升机构采用高性能的无传感器矢量控制方式驱动电机。这种控制方式调速范围大，调速平滑性好，节能效果明显，机械冲击力小，短时过载能力可达150%。变频调速速比为1：10，在此期间的任何速度均可以实现。变频器的厂家均为国内外知名品牌如：三菱变频，安川变频，西门子变频和施耐德变频等，供用户选择。变频器参数，除特殊情况外，一般出厂前均调试完毕。
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（7）、操纵方式：
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另外起重机也可以安装两套操作装置，即：地面+遥控操作或司机室+遥控操作，但因安全问题两种操作方式只可切换使用，不可同时使用。控制回路电压一般为交流36V安全电压。
起重机配置的保护装置
配电保护
起重机配电主回路设总电源自动空气开关、总接触器等保护元器件。
短路保护
总电源回路设置自动开关，作为起重机的短路保护；控制回路设置小容量自动空气开关作为短路保护。
过载保护
起重机各机构电动机均设有单独的过流保护装置，作为各机构的过载保护；总电源自动空气开关，作为起重机的过载保护。
相序保护
设备采用相序保护器，实时监测供电电源质量，当电源由于外部原因产生过压、欠压、缺相、相序改变时，控制系统将主电路切断，有效保护设备和人员的安全。
起升限位保护
起升机构设有到位限位开关和极限限位开关, 到位限位开关保证起升机构到位后的自动停止, 极限限位开关可保证吊钩上升到极限位置时,能够自动切断起升机构电源。
行程限位保护
起重机的大、小运行机构,一般在两端设有到位限位开关和极限限位开关,到位限位开关保证平移机构到位后的自动停止, 极限限位开关可保证平移机构到极限位置时,能够自动切断运行机构电源。
紧急断电保护
起重机的控制回路中设有紧急开关,当遇有事故状态时,可随时切断控制回路电源,进而使主回路断电,确保起重机的安全运行。
油漆
为防止制造过程中的锈蚀，在生产前对板材进行预处理---喷沙除锈(除锈等级Sa2.5 级，粗糙度为EZ40-80 度微米)并喷涂环氧富锌底漆，有效防止制造过程中的锈蚀。焊接交验后，整机涂二道底漆，一道中间漆，两道面漆，漆膜总厚度达到75～140μm。漆膜附着力符合GB/T9286-1998规定的一级质量要求。

优越性
可靠性
起重机设计完全符合《电动单梁起重机》 GB/T1306-2008所规定的A5等级。钢丝绳选用的安全系数更高，钢丝绳直径与卷筒直径的绳轮选用的安全系数更高，钢丝绳直径与卷筒直径的绳轮比以及绳槽比更大，明显地延长了在货物处理吊车中的最易磨损的部件——钢丝绳的寿命。
起重机的车零部件包括电动机，减速器，车轮组，制动器，控制及其他电器部件均按上述标准进行设计，优化组合及制造。重级制电缆拖动滑车系统包括带滚动轴承的滑车及扁电缆极大地提高了供电电缆的使用寿命及整个起重机的可靠性。
高效性
起重机的电机及控制系统选择较高的起升和运行速度及较小的加速度和减速度值，在与先进及成熟的起重机电气控制系统配合下便于操作者操作，使设备的使用达到最高效率。同时使我们的客户在设备，能源，空间及厂房的建筑上节省投资和使用费用。
操作方便
操作机构是按键式手电门。按键式手电门由聚苯烯制成，具有双层绝缘防护作用。不同的动作通过国际通用的标准彩色按钮完成。手电门自重轻，且是根据人体工学特别设置的外壳，可帮助操作人员缓解疲劳。
安全特性
在需要两台起重机同时使用时，它会对操作者提出警告及防止起重机互撞。可选激光或雷达式防撞装置，依据相关信号强度的原理，提供了附加起重机防撞保护。起升设备在通常的齿式凸轮限位开关工作于主接触器的控制电路，在跳闸之后需要手动复位。该特殊性能在初级限位开关失灵时立即引起注意，提示维护人员采取措施。
采购成本和运行维护费用低
零部件的精良设计与选择的组合使得设备的寿命延长。维护费用因而减少。我公司在维护与服务方面具有相当大的实力，提供定期维护与检查服务。另外，起重机设计紧凑，轮压低，较高的起重能力，降低了净空高度，降低投资成本。


































































地面操作：按动手柄上的按钮控制起重机各机构动作。


遥控操作：由工业遥控器控制起重机相应机构动作。


司机室操作：由司机室内的按钮、主令、凸轮控制器或联动台控制起重机相应机构动作。
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